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研究成果報告書（掲載期間 2020.11.1－2021.10.31） 

学会発表 
(1) 田中義弘, 宮島千代美：ドライバの操舵行動の安全性評価手法の検討, 情報処理学会第 83回全国大会，2021年 3月，

オンライン開催. 

(2) Masahiro Ichiki, Chiyomi Miyajima, Alexander Carballo, Kazuya Takeda: Detection of potentially risky driving 

scenes and identification of associated risk factors, The 6th International Symposium on Future Active Safety 

Technology toward zero traffic accidents (FAST-zero ’21), 2021年 9月，オンライン開催. 

受 賞 
(1) 宮島千代美：自動車技術会技術部門貢献賞，自動車技術会アクティブセイフティ部門委員会の活動における幹事とし

ての貢献、並びに交通事故ゼロを目指した国際シンポジウムの開催への貢献，2021年 8月． 

科研費採択 
(1) 武田一哉, 藤井慶輔, 戸田智基, 竹内栄二朗, 石黒祥生, カルバヨ アレックサンダー, 丁明, 宮島千代美, 大谷健登,

筒井和詩：21H04892, 基盤研究(A), 根拠と因果に基づく実世界インタラクションの予測・制御に関する領域横断的

研究，研究分担者, 2021年. 

その他 
(1) 宮島千代美：自動車技術会アクティブセイフティ部門委員会, 幹事, 2019年 4月． 

(2) 宮島千代美：IEEE ITS Society Nagoya Chapter, Secretary, 2021年 1月. 

(3) 宮島千代美：The 32nd IEEE Intelligent Vehicles Symposium (IV’21), Local Co-Chair, 2021年. 

(4) 宮島千代美：The 6th International Symposium on Future Active Safety Technology toward zero traffic accidents, 

International Scientific Committee, Steering Committee, 2021年. 


