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学会発表 
(1) 宮ノ腰康介，櫛田崚太郎，川福基裕：力学センサを用いた G ベクタリング制御下における車両運動解析，計測自動

制御学会中部支部，第１６９回教育工学研究会，2021年 3月，「オンライン開催」． 

(2) 宮ノ腰康介，川端翔也，川福基裕：新規状態量を用いた Gベクタリング制御の性能評価，計測自動制御学会中部支

部，第１７０回教育工学研究会，2021年 9月，「オンライン開催」． 


